
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА 

 

Рабочая программа по курсу внеурочной деятельности «Моделирование и робототехника» 

имеет общеинтеллектуальное направление. 

Программа направлена на привлечение учащихся к современным технологиям 

конструирования. 

Занятия проводятся с использованием оборудования центра образования естественнонаучной и 

технологической направленностей «Точка роста» МОУ Октябрьской СОШ. 

Данная программа и составленное тематическое планирование рассчитано на 34 часа (1 час в 

неделю) в 5-7 классах. 

Для реализации программы, данный курс обеспечен: робототехническим образовательным 

набором КЛИК, ноутбуком и интерактивной панелью, которые позволяют через занятия 

робототехникой познакомить школьника с законами реального мира и особенностями 

функционирования восприятия этого мира кибернетическими механизмами. 

Реализация данного курса позволяет стимулировать интерес и любознательность, развивать 

способности к решению проблемных ситуаций умению исследовать проблему, анализировать 

имеющиеся ресурсы, выдвигать идеи, планировать решения и реализовывать их, расширить 

технический и математический словари ученика. Кроме этого, реализация этого курса в рамках 

помогает развитию коммуникативных навыков учащихся за счет активного взаимодействия детей в 

ходе групповой деятельности. Данная программа реализуется на базе Центра «Точка Роста» МОУ 

Октябрьской СОШ. 

 

ЦЕЛЬ ПРОГРАММЫ 

Формирование умений и навыков в сфере технического проектирования, моделирования и 

конструирования. 

 

ЗАДАЧИ ПРОГРАММЫ 

- Использование современных разработок по робототехнике в области образования, организация на 

их основе активной внеурочной деятельности учащихся 

- Развитие у школьников инженерного мышления, навыков конструирования, программирования и 

эффективного использования кибернетических систем 

- Развитие мелкой моторики, внимательности, аккуратности и изобретательности 

- Развитие креативного мышления и пространственного воображения учащихся 

- Повышение мотивации учащихся к изобретательству и созданию собственных роботизированных 

систем 

- Формирование навыков проектного мышления, работы в команде. 



ТРЕБОВАНИЯ К РЕЗУЛЬТАТАМ ОБУЧЕНИЯ И ОСВОЕНИЯ СОДЕРЖАНИЯ КУРСА 

Личностные результаты: 

- оценивать жизненные ситуации (поступки, явления, события) с точки зрения собственных 

ощущений (явления, события), в предложенных ситуациях отмечать конкретные поступки, которые 

можно оценить как хорошие или плохие; 

- называть и объяснять свои чувства и ощущения, объяснять своѐ отношение к поступкам с 

позиции общечеловеческих нравственных ценностей; 

- самостоятельно и творчески реализовывать собственные замыслы. 

 

Метапредметные результаты: 

Познавательные УУД: 

- определять, различать и называть детали конструктора, 
- конструировать по условиям, заданным взрослым, по образцу, по чертежу, по заданной 

схеме и самостоятельно строить схему, 

- перерабатывать полученную информацию: делать выводы в результате совместной работы 

всего класса, сравнивать и группировать предметы и их образы; 

Регулятивные УУД: 

- уметь работать по предложенным инструкциям, 
- умение излагать мысли в четкой логической последовательности, отстаивать свою точку 

зрения, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы путем 

логических рассуждений, 

- определять и формулировать цель деятельности на занятии с помощью учителя; 

Коммуникативные УУД: 

- уметь работать в паре и в коллективе, 
- уметь рассказывать о постройке. 

 

Предметные результаты (по профилю программы): 

- уметь включить (выключить) компьютер, работать периферийными устройствами, находить 

на рабочем столе нужную программу; 

- знать, что такое робот, правила робототехники; 

- классифицировать роботов (бытовой, военный, промышленный, исследователь); 

- знать историю создания конструктора КЛИК, особенности соединения деталей; 

- называть детали, устройства и датчики конструктора КЛИК, знать их назначение; 

- знать номера, соответствующие звукам и картинкам; 

- знать виды передач; 

- собирать модель робота по схеме; 

- составлять простейший алгоритм поведения робота; 

- иметь представление об этапах проектной деятельности, презентации и защите проекта по 

плану в устной форме. 



СОДЕРЖАНИЕ КУРСА ВНЕУРОЧНОЙ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ 

 

Раздел 1 Введение. 

Организационные вопросы. Техника безопасности на рабочем месте. История робототехники. 

Роботы в нашей жизни. Понятие. Назначение. Актуальность применения роботов. Конкурсы, 

состязания по робототехнике. 

Виды деятельности: Инструктаж по соблюдению техники безопасности на рабочем месте. Вводный 

мониторинг качества знаний. 

 

Раздел 2 Изучение состава конструктора КЛИК. 

Тема 2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение. 

Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных элементов и систем передвижения. 

Ознакомление с примерными образцами изделий конструктора КЛИК. Правила работы с набором-

конструктором КЛИК и программным обеспечением. Основные составляющие среды конструктора. 

Сортировка и хранение деталей конструктора в контейнерах набора. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Тестовое практическое творческое задание. 

Тема 2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК. 

Изучение набора, основных функций деталей и программного обеспечения конструктора КЛИК. 

Планирование работы с конструктором. Электронные компоненты конструктора. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. 

Тема 2.3. Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и силы). Изучение причинно-

следственных связей. Сборка собственного робота без инструкции. Учим роботов двигаться. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Демонстрация выполненной работы. Взаимооценка, 

самооценка. 

 

Раздел 3 Изучение моторов и датчиков. 

Тема 3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами. 

Внешний вид моторов. Конструирование экспресс-бота. Понятие сервомотор. Устройство 
сервомотора. Порты для подключения сервомоторов. Положительное и отрицательное движение 

мотора. Определение направления движения моторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». 

Выбор порта, выбор режима работы (выключить, включить, включить на количество секунд, 

включить на количество градусов, включить на количество оборотов), мощность двигателя. Выбор 

режима остановки мотора. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 

Понятие «датчик расстояния» и их виды. Устройство датчика расстояния и принцип работы. Выбор 

порта и режима работы. Сборка простых конструкций с датчиками расстояний. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 

Внешний вид. Режим измерения. Режим сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. 

Работа блока переключения с проверкой состояния датчика касания. Сборка простых конструкций с 

датчиком касания. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. Объяснение целей и задач 

занятия. Датчик цвета предмета. Внешний вид датчика и его принцип работы. Междисциплинарные 

понятия: причинно- следственная связь. Изучение режимов работы датчика цвета. Сборка простых 

конструкций с датчиками цвета. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

 

Раздел 4 Конструирование робота. 

Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по инструкции. 

Изучение механизмов. Первые шаги. Зубчатые колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные 

зубчатые колеса. Понижающая зубчатая передача. Повышающая зубчатая передача. Шкивы и ремни. 

Перекрестная ременная передача. Снижение, увеличение скорости. Червячная зубчатая передача, 

кулачок, рычаг. Сборка простых конструкций по инструкции. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 



Тема 4.2. Конструирование простого робота по инструкции. 

Разбор инструкции. Сборка робота по инструкции. Разбор готовой программы для робота. Запуск 

робота на соревновательном поле. Доработка. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. 

Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. 

Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися результатов работы. Актуализация полученных знаний 

раздела. Сборка различных механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. 

Тема 4.4. Конструирование робота-тележки. 

Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися результатов работы. Сборка простого робота- тележки. 

Улучшение конструкции робота. Обсуждение возможных функций, выполняемых роботом-тележкой. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

 

Раздел 5 Создание простых программ через меню контроллера. 

Тема 5.1 Понятие «программа», «алгоритм». Написание простейших программ для робота по 

инструкции. 

Алгоритм движения робота по кругу, вперед-назад, «восьмеркой» и пр. Написание программы по 

образцу для движения по кругу через меню контроллера. Запуск и отладка программы. Написание 

других простых программ на выбор учащихся и их самостоятельная отладка. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. Презентация работы. 

Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню контроллера. 

Характеристики микрокомпьютера КЛИК. Установка аккумуляторов в блок микрокомпьютера. 

Технология подключения к микрокомпьютеру (включение и выключение, загрузка и выгрузка 

программ, порты USB, входа и выхода). Интерфейс и описание КЛИК (пиктограммы, функции, 

индикаторы). Главное меню микрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, 

настройки). 

Виды деятельности: Работа с конструктором.. 

 

Раздел 6 Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов. 

Тема 6.1. Подъемные механизмы. 

Подъемные механизмы в жизни. Обсуждение с учащимися результатов испытаний. Конструирование 

подъемного механизма. Запуск программы, чтобы понять, как работают подъемные механизмы. 

Захват предметов одинакового веса, но разного размера. Подъем предметов одинакового размера, но 

разного веса. Внесение результатов испытаний в таблицу. 

Виды деятельности: Работа с конструктором. 

 

Раздел 7 Заключение. 

Заключительное занятие. Подведение итогов. 



ТЕМАТИЧЕСКОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ 

 

 Раздел, тема Количеств

о часов 

 Введение 2 

1 Техника безопасности на рабочем месте. Вводный мониторинг качества 
знаний. 

 

2 История робототехники. Роботы в нашей жизни.  

 Изучение состава конструктора КЛИК 7 

3 Конструктор КЛИК  

4 Программное обеспечение конструктора КЛИК  

5 Основные компоненты конструктора КЛИК. Изучение набора  

6 Электронные компоненты конструктора.  

7 Сборка модулей.  

8 Сборка собственного робота без инструкции.  

9 Учим роботов двигаться.  

 Изучение моторов и датчиков 9 

1
0 

Понятие сервомотор. Устройство.  

1
1 

Порт, режим работы.  

1
2 

Сборка конструкций с мотором  

1
3 

Датчик расстояния, виды  

1
4 

Сборка конструкций с датчиками расстояний.  

1
5 

Датчики касания  

1
6 

Сборка простых конструкций с датчиком касания.  

1
7 

Датчики цвета  

1
8 

Сборка простых конструкций с датчиками цвета.  

 Конструирование робота 7 

1
9 

Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по инструкции.  

2

0 

Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по инструкции. 
Демонстрация 

 

2
1 

Конструирование простого робота по инструкции.  

2
2 

Сборка робота по инструкции. Демонстрация  

2
3 

Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции.  

2
4 

Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. 
Демонстрация 

 

2
5 

Конструирование робота-тележки.  

 Создание простых программ через меню контроллера  

2
6 

Понятие «программа», «алгоритм».  

2
7 

Написание простейших программ для робота по инструкции. 4 

2
8 

Написание программ для движения робота через меню контроллера.  

2
9 

Создание пробных программ для робота через меню контроллера.  



 Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов 3 

3
0 

Подъемные механизмы  

3
1 

Конструирование подъемного механизма  

3
2 

Подъем разных предметов  

 Заключение 2 

3
3 
3
4 

Заключительное занятие. Подведение итогов  

 Итого 34 

 

ЦИФРОВЫЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЕ РЕСУРСЫ И РЕСУРСЫ СЕТИ ИНТЕРНЕТ 

https://legourok.ru/goods_category/обучающие-материалы/ 
http://www.lego.com/education/ 

https://oftsist.pro/product/obrazovatelnyj-konstruktor-dlja-praktiki-blochnogo-programmirovanija-s- 

komplektom-datchikov/ 

https://adukar.com/ru/news/roditelyam/podborka-horoshih-tutorialov-na-yutube-po-robototehnike 

http://www.lego.com/education/
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